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Inicialmente, para o desenvolvimento do projettaleecemos como objetivo
bésico confeccionar um robd controlado por mini-CcBpaz de parar durante sua
trajetoria através de estimulos em um sensor dmdsidade (Fig. 1). Com esta fungéo
implementada partimos para o proximo passo quecf@r o reservatorio e o
manipulador da mangueira (Fig. 2), encontramosnaégudificuldades com relacéo ao
modo de como seria 0 reservatoério, contudo adegsiam@ garrafa PET de 300ml
(Fig. 3), as nossas necessidades.

Figura 2 — Manipulador da mangueira. Figura 3 — Garrafa PET adaptada.

No primeiro moédulo que € o carro principal ondeeseontra 0 motor de tracdo
(Fig. 4) e o mini-CLP, foi anexado a ele suporteapasegundo modulo, o reservatorio
(Fig. 5), sendo assim o terceiro médulo o manipaiath mangueira foi fixado no
primeiro modulo, mais precisamente sobre o mini-CE.6) , a vazdo da agua se da
por gravidade, fazendo-se assim necessario um miaeimo no reservatério bem
abaixo da sua capacidade total.



Figura 4 — Motor de tracao.

Figura 6 — Mini-CLP
A programacédo (Fig. 7) foi realizada no software BBRAB fornecido
juntamente com o Kit LEGO, cuja arquitetura progaaional da por diagrama de
blocos com fungdes ja implementadas, a transfea@uws dados entre o mini-CLP e o
microcomputador é realizada por meio de infravehnmel

Figura 7 — Programacao por diagrama de blocos.

Com o robd construido percebemos que este podgrargregado em diversas
areas, em um possivel aprimoramento deste podesiaesenvolver um carro
bombeiro.

Algumas das dificuldades encontradas durante oefardjoram os fatos de
desgaste dos sensores Opticos, ocasionado umeaghgdo na luminadncia com uma
pequena variacao da luminosidade ambiente, e ddguds alimentacdo do mini-CLP,
que é feita por pilhas AA, sendo que quando a cdagapilhas esta baixa, os motores
rendem menos ocasionando falhas na execucdo deapr@gfio, para sanarmos esse
problema utilizamos uma fonte de tenséo de 9V.



